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Wymagania wstepne

Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane fakty, obiekty i zjawiska oraz dotyczgce ich metody i
teorie wyjasniajgce ztozone zalezno$ci miedzy nimi, zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujgcych w elementach i uktadach automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu. Potrafi pozyskiwaé
informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu
podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentdéw z aktualnymi systemami informatycznymi stosowanymi w
systemach sterowania i zarzgdzania technicznym wyposazeniem obiektéw budowlanych i budynkéw
inteligentnych, sterowaniem energooszczednym oraz zazapoznanie sie z aktualnymi sterownikami
automatyki budynkowej do zarzadania obiektem budowlanym , nabycie umiejetnosci ich programowania z
wykorzystaniem inteligentnych algorytéwm sterowania.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
K1_W18 ma uporzgdkowang w zaawansowanym stopniu wiedze w zakresie budowy, zastosowania i



sterowania uktadami wykonawczymi automatyki i robotyki;

K1_W21 orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i
robotyki;

K1_W28 zna i rozumie fundamentalne dylematy wspétczesnej cywilizacji powigzane z rozwojem
automatyki i robotyki;

Umiejetnosci:

K1_U10 potrafi zaplanowac¢, przygotowac i przeprowadzi¢ symulacje dziatania prostych uktadéw
automatyki i robotyki;

K1_U22 potrafi dobraé¢ rodzaj i parametry uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutdéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokonac ich integracji w postaci
wynikowego systemu pomiarowo-sterujgcego;

Kompetencje spoteczne:

K1_K2 posiada $wiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskiej,
w tym jej wptyw na Srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje;jest gotéw do
dbatosci o dorobek i tradycje zawodu;

K1_K5 posiada swiadomosc¢ koniecznosci profesjonalnego podej$cia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzgdzenia i ich
elementy mogg funkcjonowac;jest gotdéw do przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania

tego od innych, poszanowania réznorodnosci poglgdow i kultur;

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

-Wyktad: egzamin lub zaliczenie, skfada sie z testu w formie odpowiedzi pisemnej na zadane pytanie oraz
rozmowy (opcjonalna) na wybrane zagadnienie(-a) z wyjasnieniem odpowiedzi pisemnych z zakresu tresci
programowych.

Laboratoria: sprawdzenie praktycznych umiejetnosci z zakresu programowania inteligentnych systemow
automatyki budynkowej, oceny ze sprawdzianéw i sprawozdan.

Tresci programowe

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z aktualnymi systemami informatycznymi stosowanymi w
systemach sterowania i zarzgdzania technicznym wyposazeniem obiektéw budowlanych i budynkéw
inteligentnych, sterowaniem energooszczednym oraz zapoznanie sie z aktualnymi sterownikami
automatyki budynkowej do zarzgdzania obiektem budowlanym , nabycie umiejetnosci ich
programowania z wykorzystaniem inteligentnych algorytmoéw sterowania.

Tematyka zaje¢

Wyktad:

Rozwdj i perspektywy budownictwa inteligentnego. Systemy automatycznego zarzgdzania budownictwem
inteligentnym i energooszczednym. Mozliwosci zastosowania sztucznej inteligencji w budownictwie
inteligentnym. Zapoznanie sie z budowg, zasadg dziatania podstawowych protokotow automatyki
budynkowej: przewodowej : KNX, LCN, LonWorks i bezprzewodowej Z-Wave, ZigBee, Ocean Data. .
Integracja systemoéw budynkowych (BMS - building management system).

Laboratorium.

Praca w zespotach i programowanie zespotowe.

Zapoznanie sie z budowg i programowanie podstawowych interfejséw automatyki budynkowej (RS-232,
RS-232/422/485), uruchamianie i programowanie specjalizowanych protokotéw automatyki budynkowej
LCN i KNX. Programowanie sterownikdw specjalizowanych Trend.

Metody dydaktyczne

Wyktad

Wyktad z prezentacjg multimedialng (w tym: rysunki, zdjecia, animacje, dzwiek, filmy) uzupetniany
przyktadami podawanymi na tablicy. W trakcie wyktadu inicjowanie dyskusiji.

Laboratorium.

Praca w zespotach i programowanie zespotowe, wykonanie zadan podanych przez prowadzgcego -



¢wiczenia praktyczne.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 45 2,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




